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O projeto desenvolvido tem como objetivo apresentar as técnicas de controle
moderno, que serdo utilizadas para demonstrar como o problema do péndulo invertido
pode ser resolvido através de métodos computacionais. Essas técnicas serdo
demonstradas através de um protétipo de um diciclo elétrico, que tera os mesmos
principios de um péndulo invertido, sendo entdo, um sistema instavel a ser controlado.
O protétipo conta com sensores que captam sua posicdo angular e entdo enviam as
informacdes para que um microcontrolador efetue os calculos e entdo repasse o0s
sinais de saida, como direcdo e velocidade, em que os motores precisardo atuar para
corrigir a queda do diciclo e coloca-lo em equilibrio. Conceitos teéricos e os modelos
matematicos envolvidos no projeto sdo abordados mais detalhadamente no decorrer
desta monografia. Durante o desenvolvimento do prot6tipo foram realizados testes e
ajustes, para que os erros fossem corrigidos obtendo um melhor desempenho. Através
deste estudo, € possivel comprovar que se utilizando das técnicas de controle
moderno e dos meios computacionais € possivel solucionar o problema do péndulo

invertido.
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