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Este trabalho mostra como e possivel através da utilizagdo de um equipamento veicular para
captar informacGes como horario do evento, localizacdo GPS (latitude e longitude) e
identificacdo do motorista pode facilitar administracdo de uma frota de pequeno ou de médio
porte. Com este projeto o gestor tera informacdes que dificultardo fraudes, poderd saber o
percurso feito, sabendo se 0 mesmo ndo desviou a rota para beneficio proprio, reduzindo assim
0 custo operacional da empresa evitando perdas. Sera demostrado a criacdo de um prot6tipo de
equipamento veicular, utilizando principalmente uma placa da plataforma Arduino modelo
Arduino Mega 2560 que possui um microcontrolador Atmel2560 de 8 bits, uma "Shield"” GPRS
/ GSM modelo SIM900, uma ¢Shield, GPS NEO-M8N e um mddulo RFID RC522 para
identificacdo do motorista que estiver utilizando o veiculo. O prototipo devera ainda blogquear
a partida do veiculo até que seja realizada a identificacdo do condutor. A programacao sera de
um software web utilizando uma linguagem de script livre (PHP), que fara o tratamento destas
informacdes facilitando a utilizacdo dos dados pelo gestor de frota, o software também sera
responsavel por receber os dados que o prot6tipo enviara através de uma conexdo de internet
29 (limitacdo do modulo utilizado) e grava-los no banco de dados MySql.

Palavras chaves: Geolocalizagdo. Microcontrolador. Evitar fraudes.
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